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寄存器
实验要求：	4个按键PC0-PC3，8个LED依次为PC8-PC15
			PC0控制LED8和LED10的亮灭 ，LED工作方式推挽输出2M
			PC1控制LED9和LED11的亮灭 ，LED工作方式推挽输出2M
			PC2控制LED12的亮灭，工作方式推挽输出50M
PC3控制LED13和LED14和LED15的亮灭 工作方式推挽输出2M
按键接地，支持连按

部分代码
Led.c
#include "sys.h"   
#include "led.h"
void LED_Init(void)
{
	RCC->APB2ENR|=1<<4;    //使能PORTC时钟	   	 
	GPIOC->CRH&=0XFFFF0000;//推挽2M
	GPIOC->CRH|=0X00002222;
	GPIOC->ODR|=(1<<8)|(1<<9)|(1<<10)|(1<<11);
	
	GPIOC->CRH&=0X000FFFFF;//13,14,15
	GPIOC->CRH|=0X33300000;//推挽50M
	GPIOC->ODR|=(1<<13)|(1<<14)|(1<<15);

	GPIOC->CRH&=0XFFF0FFFF;//12
	GPIOC->CRH|=0X00020000;//推挽10M
	GPIOC->ODR|=1<<12;
   
}
Led.h
#ifndef __LED_H
#define __LED_H	 
#include "sys.h"

void LED_Init(void);	//初始化		
 				    
#endif

Key.c
#include "key.h"
#include "delay.h"
void KEY_Init(void)
{
	RCC->APB2ENR|=1<<4;     //使能PORTC时钟
	JTAG_Set(SWD_ENABLE);	//关闭JTAG,开启SWD
	GPIOC->CRL&=0XFFFF0000;	  
	GPIOC->CRL|=0X00008888;  
	GPIOC->ODR |= (1 << 0) | (1 << 1) | (1 << 2) | (1 << 3);
}
u8 KEY_Scan(u8 mode)
{	 
	static u8 key_up=1;//按键按松开标志
	if(mode)key_up=1;  		  
	if(key_up&&(KEY0==0||KEY1==0||KEY2==0||KEY3==0))
	{
		delay_ms(10);//去抖动 
		key_up=0;
		if(KEY0==0)return KEY0_PRES;
		else if(KEY1==0)return KEY1_PRES;
		else if(KEY2==0)return KEY2_PRES;
    else if(KEY3==0)return KEY3_PRES;		
	}else if(KEY0==1&&KEY1==1&&KEY2==1&&KEY3==1)key_up=1; 	     
	return 0;// 无按键按下
}
Key.h
#ifndef __KEY_H
#define __KEY_H	 
#include "sys.h"
 
#define KEY0_PRES	1		//KEY0按下
#define KEY1_PRES	2		//KEY1按下
#define KEY2_PRES 3
#define KEY3_PRES 4

#define KEY0  PCin(0)   	
#define KEY1  PCin(1)	 	
#define KEY2 PCin(2)	
#define KEY3 PCin(3)
	 
void KEY_Init(void);		//IO初始化
u8 KEY_Scan(u8 mode);		//按键扫描函数
#endif

Main.c
#include "sys.h"
#include "led.h"
#include "key.h"
#include "delay.h"

int main(void)
{
    // 初始化LED和按键
    LED_Init();
    KEY_Init();

    while (1)
    {
        u8 key_state = KEY_Scan(1);  

        switch (key_state)
        {
            case KEY0_PRES:
                // 反转LED8和LED10的状态
                GPIOC->ODR ^= (1 << 8) | (1 << 10);
                break;

            case KEY1_PRES:
                // 反转LED9和LED11的状态
                GPIOC->ODR ^= (1 << 9) | (1 << 11);
                break;

            case KEY2_PRES:
                // 反转LED12的状态
                GPIOC->ODR ^= (1 << 12);
                break;

            case KEY3_PRES:
                // 反转LED13、LED14和LED15的状态
                GPIOC->ODR ^= (1 << 13) | (1 << 14) | (1 << 15);
                break;

            default:
               
                break;
        }

        // 添加适当的延时，以防止过于频繁的按键检测
        delay_ms(100);
    }
}


库函数
实验要求：	四个按键为PB6-PB7-PB8-PB9
			八个LED为PE8-PE9-PE10-PE11-PE12-PE13-PE114-PE15 
			PB6控制PE8,PE9,PE10的亮灭，PE8,PE9,PE10的工作方式为推挽50M
			PB7控制PE11的亮灭，PE11的工作方式为推挽2M
			PB8控制PE12,PE13的亮灭，PE12,PE13的工作方式为推挽2M
			PB9控制PE14,PE15的亮灭，PE14的工作方式为推挽2M, PE15为推挽10M
			按键接地，不支持连按

Led.c
void LED_Init(void){
	GPIO_InitTypeDef  GPIO_LED;
	RCC_APB2PeriphClockCmd(RCC_APB2Periph_GPIOE, ENABLE);
	
	GPIO_LED.GPIO_Mode = GPIO_Mode_Out_PP;

	// 配置8、9、10号引脚
	GPIO_LED.GPIO_Pin = GPIO_Pin_8 | GPIO_Pin_9 | GPIO_Pin_10;
	GPIO_LED.GPIO_Speed = GPIO_Speed_50MHz;
	GPIO_Init(GPIOE, &GPIO_LED);
GPIO_SetBits(GPIOE, GPIO_Pin_8 | GPIO_Pin_9 | GPIO_Pin_10);

	// 配置11、12、13、14号引脚
	GPIO_LED.GPIO_Pin = GPIO_Pin_11 | GPIO_Pin_12 | GPIO_Pin_13 | GPIO_Pin_14;
	GPIO_LED.GPIO_Speed = GPIO_Speed_2MHz;
	GPIO_Init(GPIOE, &GPIO_LED);
GPIO_SetBits(GPIOE, GPIO_Pin_11 | GPIO_Pin_12 | GPIO_Pin_13| GPIO_Pin_14);


	// 配置15号引脚
	GPIO_LED.GPIO_Pin = GPIO_Pin_15;
	GPIO_LED.GPIO_Speed = GPIO_Speed_10MHz;
	GPIO_Init(GPIOE, &GPIO_LED);
GPIO_SetBits(GPIOE, GPIO_Pin_15);
}

Led.h
#ifndef __LED_H
#define __LED_H	 
#include "sys.h"
#define LED0 PEout(8)
#define LED1 PEout(9)
#define LED2 PEout(10)
#define LED3 PEout(11)
#define LED4 PEout(12)
#define LED5 PEout(13)
#define LED6 PEout(14)
#define LED7 PEout(15)
void LED_Init(void);//初始化
		 				    
#endif

Key.c
void KEY_Init(void)
{
    GPIO_InitTypeDef GPIO_InitStructure;

    RCC_APB2PeriphClockCmd(RCC_APB2Periph_GPIOB, ENABLE);
    GPIO_PinRemapConfig(GPIO_Remap_SWJ_JTAGDisable, ENABLE);

    GPIO_InitStructure.GPIO_Mode = GPIO_Mode_IPU; // 默认设置为上拉输入

    // 配置GPIOB的Pin 6、7、8、9
    GPIO_InitStructure.GPIO_Pin = GPIO_Pin_6 | GPIO_Pin_7 | GPIO_Pin_8 | GPIO_Pin_9;
    GPIO_Init(GPIOB, &GPIO_InitStructure);
}
u8 KEY_Scan(u8 mode)
{	 
	static u8 key_up=1;//按键按松开标志
	if(mode)key_up=1;  		  
	if(key_up&&(KEY0==0||KEY1==0||KEY2==0||KEY3==0))
	{
		delay_ms(10);//去抖动 
		key_up=0;
		if(KEY0==0)return KEY0_PRES;
		else if(KEY1==0)return KEY1_PRES;
		else if(KEY2==0)return KEY2_PRES;
    else if(KEY3==0)return KEY3_PRES;		
	}else if(KEY0==1&&KEY1==1&&KEY2==1&&KEY3==1)key_up=1; 	     
	return 0;// 无按键按下
}
Key.h
#ifndef __KEY_H
#define __KEY_H	 
#include "sys.h"

#define KEY0  GPIO_ReadInputDataBit(GPIOB,GPIO_Pin_6)//读取按键0
#define KEY1  GPIO_ReadInputDataBit(GPIOB,GPIO_Pin_7)//读取按键1
#define KEY2  GPIO_ReadInputDataBit(GPIOB,GPIO_Pin_8)//读取按键2 
#define KEY3  GPIO_ReadInputDataBit(GPIOB,GPIO_Pin_9)//读取按键2  

#define KEY0_PRES	1		
#define KEY1_PRES	2		 
#define KEY2_PRES	3		
#define KEY3_PRES	4	
	 
void KEY_Init(void);//IO初始化
u8 KEY_Scan(u8 mode);  	//按键扫描函数					    
#endif

Main.c
#include "sys.h"
#include "LED.h"
#include "KEY.h"

int main(void)
{
    u8 key_val = 0;

    SystemInit();
    LED_Init();
    KEY_Init();

    while (1)
    {
        key_val = KEY_Scan(0);

        switch (key_val)
        {
        case KEY0_PRES:
            LED0 = !LED0;
            LED1 = !LED0;
            LED2 = !LED0;
            break;

        case KEY1_PRES:
            LED3 = !LED3;
            break;

        case KEY2_PRES:
            LED4 = !LED4;
            LED5 = !LED5;
            break;

        case KEY3_PRES:
            LED6 = !LED6;
            LED7 = !LED7;
            break;

        default:
            break;
        }
    }
}
